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Corrigendum to: Journal of Construction Automation and Robotics https://doi.org/10.55785/JCAR.2.4.25

건설자동화 ․ 로보틱스 논문집(Vol. 2 No. 4, pp. 25-32 / December, 2023)에 출간된 논문의 ‘감사의 글’이 누락되어 

추가하였음을 알려드립니다.

본 논문은 한국건설자동화･로보틱스학회 제2회 정기학술대회에서 발표된 논문을 수정･보완하여 작성되었습니다.

The online version of the original article can be found at https://doi.org/10.55785/JCAR.2.4.25
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